Проект
 «Электрооборудование механизма подъёма литейного крана миксерного отделения ККЦ ОАО ЧМК», 

представляемый  студентом Вельмакиным В.В. под руководством преподавателя Марченко И.Б.
1. Целью выполнения проекта является обобщение знаний, полученных в курсах специальных дисциплин, а так же результатов стажировки на базовом предприятии ОАО ЧМК в кислородно-конверторном цехе. В ходе дипломного проекта выполнения расчёт механики электропривода, расчёт и выбор электрооборудования механизма подъёма литейного крана.

2. Проект отвечает всем современным требованиям к электрооборудованию и может иметь практическую реализацию на производстве.

3. При выборе электрооборудования студент пользовался электронными каталогами, чертежи выполнены в программе  Visio. При выполнении проекта студент использовал собственную разработку программы расчёта мощности двигателя, его проверки на нагрев и перегрузочную способность, расчёта механической характеристики. Вместо морально устаревшей релейно-контакторной аппаратуры, приняты к установке тиристорные коммутаторы, как в обмотке статора, так и в обмотке ротора. Управление тиристорами, а также контроль тока и напряжения на обмотке статора, осуществляется через программируемый контроллер «Альфа» производство Япония. Приводится описание основных функций контроллера и его программного обеспечения.
4. Дипломный проект состоит из пяти разделов: Общая часть, специальная часть, организация производства, экономика производства,  охрана труда и окружающей среды.

Графическая часть представлена на трёх листах: 

- Кран мостовой – вид общий;
- Механизм подъёма – схема электрическая принципиальная;
- Механизм подъёма – схема кинематическая;
- Плакат – механическая характеристика асинхронного двигателя.

5. Краткое описание программы: расчёта двигателя и проверки его на нагрев.

5.1. Программа выполнена на языке программирования «Делфи», и выполняет расчёт мощности двигателя, а так же статических и динамических моментов. В конце расчёта определяется эквивалентный момент, по величине которого делается вывод о проверке на нагрев (Рисунок 1)
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[Mporparmia) Mpoussoxy pacders:
(01) Prir= (Vn* (G + GO))/nvex) = (0,13 * (2060.1 + 103.005) /0.75) = 374.9362 (<B).
(02) tp = (H/Vr) = (275 /0.13) = 211,538461538462 (c).

(03) tu- (3600/ Nuj = (3600/2) - 1800 (o).

(04) MBap = (((2*t9) /1) *100%) = (((4* 211,538461538462) /1800)
(05) Pa - (Prr* Anbcpa) = (3749382 * 0.5) = 299.95056 (<B).
Prpen - (P3* Sart(Be / MBcr) - (299,95056 * Sort(47.008547008547 / 40) =
W= ((2*Vin*i*Kn) /D) = (2 *0.1380* ) /1.4) = 74.2857142857143 (pec)
1= (9.55* w) = (355 * 74.2857142857143) = 709, 426571428571 (06/114).

*100%) = 47.008547008547 (%),

325,168221238423 (kBT)

2253234375 (H*w).

(09) K3 = (G/(G + GO) = (2060.1 / (2060.1 + 103,005)) = 0.952380952380952 (ycn.ex).

(10) (G + GO)* D6 ™ 1000) / (Kn *i* nwor * 2) = ((2060.1 + 103,005)*1.4*1000)/ (% 80 * 0.8 2) = 4731.7921875 (")
1) (GO* DS *1000)/ (Kn*i*n0 *2)) = (103,005 * 1.4+ 1000) / (5 80 0.8 2)) = 225 3234375 (H°r).

(12) Merp = (G + GO)* D6 *1000)/ (2 *i* Kn) = ((2060.1 + 103,005) *1.4* 1000) /2 * 80* ) = 1892.716875 (H).

(13) (GO *Ds* 1000)/(2*i*Kn *n0)) * (1 -n0) - (103,005 1.4 1000) / (2 * 80 *5* 0.6) * (1 - 0.8)) =

(14) ((G0* D6 *1000)/ (2 *i*Kn) = (103,005 1.4 1000)/(2 80 *5)) = 90.128375 (H*r).

[Anropurt]: Tak kak Merp > Mrp uMerpo > Mrp, To CrIYCK TOPMOZHOW., anropute (N:2).
(15[2]) Mer = (Mcrp * nHor) = (1892716875 * 0,8) = 15141735 (H*M).
(16(2) Moo = (Merpo * (2 *n0- 1)) - (30,128375* (2 0.8-1)) = 54077625 (H*v)
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Рисунок 1- Диалоговое окно программы расчетов.
5.2. Исходные данных заносятся в диалоговое окно. Исходными данными является: вес груза, высота подъёма, вес грузозахватного устройство, скорость подъёма, передаточное число редуктора, краткость полиспаста.

5.3. После предварительного расчёта мощности, выбирается двигатель из каталога. Данные двигателя так же заносятся в диалоговое окно. Выполняется окончательный расчёт и проверка двигателя на нагрев.

5.4. Возможны два режима расчёта: быстрый и подробный.

5.5. Программа позволяет выполнить расчёт точек механической характеристики асинхронного двигателя.

5.6. Кроме проверки двигателя на нагрев выполняется проверка на перегрузочную способность. Программа расчёта ПК, используется в специальной части курсового и дипломного проекта, после оценки требований к электроприводу. После проверки двигателя на нагрев начинается выбор преобразователя частоты или другой пускорегулировочной аппаратуры.
Программа позволяет уточнить предварительные расчёты и окончательно принять выбранный двигатель к установке, без существенных затрат времени. Исключается ошибка в выборе двигателя, а так же, в случае, если двигатель на нагрев не проходит, быстрый выбор другого двигателя, и его проверка.

Программа позволяет избежать ошибки при дальнейших расчётах и выборе электрооборудования.

6. Основные достигнутые и ожидаемые результаты:

- Выполнен точный расчёт электрооборудования механизма подъёма литейного крана.

- Время проверки преподавателем студента сведено до минимума. 
